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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

1. WSTEP.

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ.

Specyfikacja Techniczna (ST) odnosi db wymagé wspdlnych dla poszczegdlnych wymagachnicznych
dotyczicych wykonania i odbioru robét budowlanych, ktéostars wykonane w ramach:
,ROZBUDOWA, PRZEBUDOWA, NADBUDOWA BUDYNKU U ZYTECZNO SCI PUBLICZNEJ ORAZ
BUDOWA BEZODPLYWOWEGO ZBIORNIKA NA NIECZYSTO SCI CIEKLE”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST.
Specyfikacje Techniczne stanewazes¢ dokumentéw przetargowych i naleje stosowaé przy zlecaniu
i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST.
B 01.00 ROBOTY BUDOWLANE Kod CPV: 45000000-7
B 01.01. ROBOTY ZIEMNE.
B 01.02. ROBOTY KONSTRUKCYJNE ZELBETOWE.
B 01.03. ROBOTY MUROWE.
B 01.04. ROBOTY CIESIELSKIE.
B 01.05. ROBOTY BLACHARSKIE | DEKARSKIE.
B 01.06. MONTAZ STOLARKI OKIENNEJ | DRZWIOWEJ.
B 01.07. ROBOTY TYNKARSKIE | MALARSKIE.
B 01.08. ROBOTY POSADZKOWE.
B 01.09. ROBOTY TERMOIZOLACYJNE | ELEWACJA.

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Inspektor nadzoru -osoba wyznaczona przez Zamawi&go, upowzniona do nadzoru nad realizagobét i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy -osoba wyznaczona przez Wykonawepowaniona do kierowania Robotami i do wggbwania
W jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materiaty -wszelkie tworzywa niezisine do wykonania Robét, zgodne z DokumentBepjektows i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przezyiniera.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczneddza autorem Dokumentacji Projektowej.

Przedmiar rob6t — wykaz rob6t z podaniem ich $id (przedmiar) w kolejnézi technologicznej ich wykonania

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT.
Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny, za jgkaykonania prac oraz za ich zgodta@ dokumentagj
projektows, obowhzujacymi przepisami i normami.

1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w umowie przekae Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracynyDziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumgntac
Projektowej i komplet ST.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa zawiera:
-Projekt budowlany,

-Informacg dotyczca bezpieczastwa i ochrony zdrowia.
-Przedmiary robét.



1.5.2. ZGODNGSC ROBOT Z DOKUMENTACJ A PROJEKTOWA | ST.
1.5.3. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczree alodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowgi czes¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegoélnionecblyav jednym z nich s
obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catekalmentaciji.

Wykonawca nie mze wykorzystywad bledéw lub opuszczew Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadotinspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmhigo poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiarOw waniejszy jest od odczytéw ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatislzgodne z DokumentacProjektovs i ST. Dane
okreslone w Dokumentacji projektowej i w STedls uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach ok§lenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli mugzbyé jednorodne
i wykazywad bliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie magzekraczé dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nieds w petni zgodne z DokumentadpProjektova lub ST
i wptynie to na niezadowalgga, jakas¢ elementu budowli, to takie materiatydy niezwtocznie zagpione innymi,

a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.5.4. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY.

Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniavgealizacji budowy, zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego Robét. Wykonawcaatlcsy, zainstaluje iduzie utrzymywa tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje, w tym ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie
innesrodki niezkzdne do ochrony Rob6t. Koszt zabezpieczenia TeremoBy nie podlega odbnej zaptacie
i przyjmuje sg, ze jest whczony w cep umowry.

1.5.5. OCHRONASRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT.

Wykonawca ma obowrek znd i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dateochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania robé6t. Wykonawcabzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stsj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepisdw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla 0séb lub wlasrioi
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego sposobu
dziatania. Stosugf sie do tych wymaga, bedzie miat szczegolny wzgdl na:

Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyclapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisdw ochrony przeciwparowe;.
Wykonaweca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym, jako rezultat realizacji
Rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA.

Projekt nie przewidujeaycia materiatow szkodliwych dla otoczenia. Wszelkiateriaty uyte do robét bda
miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez upravenanostlk, jednoznacznie oké@jace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw reodowisko.

1.5.8. OCHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ.

Wykonawca jest zobowkany umidci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy.
Wykonawca bdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkua instalacji na powierzchni
ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.



2. MATERIALY.

2.1.ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW.

Co najmniej na tydzieprzed zaplanowanym wykorzystaniem podstawowyclerr@éw przeznaczonych do
robot (beton, stal, pustaktienne, zaprawa, dachdwka, stolarka okienna i drea) Wykonawca przedstawi
informacje dotycgce proponowanegirédia wytwarzania, zamawiania tych materiatéw i @gd@dnieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirespektora nadzoru.

2.2. PRZECHOWYWANIE | SKEADOWANIE MATERIALOW.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#gedo czasu, gdyeolg one potrzebne do Robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhewaja, jakas¢ | whasciwos¢é do Robot i byly dospne do
kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasawsdadowania éa zlokalizowane w olzbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z inwestorem lub pozaff@reBudowy w miejscach zorganizowanych przez Wytkamea

2.3. MATERIALY NIEODPOWIADAJ ACE WYMAGANIOM.

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Budowyatiz
zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzetli.ldspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych
materiatéw do innych robét ate, dla ktérych zostaty zakupione to koszt tycliarialdw zostanie przewagciowany
przez Inspektora nadzoru.

2.4. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW.

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglmpozliwosé¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Ingpeknadzoru i Inwestora o swoim zamiarze, co ngmn
na jeden tydzie przed uyciem materiatu.

3. SPRZT.

Wykonawca zobowgizany jest do gywania tylko takiego spetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu, na jaké¢ wykonywanych Rob6t. Liczba i wydajsbsprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robot
zgodnie z zasadami olkitenymi w Dokumentacji Projektowej, ST Sptdedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty
do wykonania Rob6t ma bwtrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego wytkowania. Jakikolwiek spez, maszyny, uradzenia i nargdzia
niegwarantujce zachowania warunkéw umowy zostamzez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nfggkzczone
do robét.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ograniazebciazenia na 6 przy transporcie
materiatdw/spretu na i z terenu Robét. Wykonawca jest zobany do stosowania tylko takighodkéw transportu,
ktére nie wplym niekorzystnie, na jakeé wykonywanych Robot i wkziwosci przewaonych materiatéwSrodki
transportu nieodpowiadgje warunkom dopuszczalnych of@n na osie mogby¢ uzyte przez Wykonawgepod
warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykegy.
Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rahétinie z Umow oraz za jaké& zastosowanych
materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgo&hia Dokumentag Projektovs wymaganiami ST, Polskimi
Normami oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykagaponosi odpowiedzialdé za doktadne wytyczenie
w planie i wyznaczenie wysoka wszystkich elementéw Rob6t zgodnie z wymiaranzednymi okrglonymi
w Dokumentaciji Projektowej lub przekazanymi nénpe przez Inspektora nadzoru.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT.

Celem kontroli Robo6t drizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢ zatazona,
jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok Robo6t i jakdci materiatdw. Minimalne wymagania,
co do zakresu bada ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, géty zostaty one
tam okrélone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres komfedt konieczny, aby zapewnivykonanie prac zgodnie
z Umowa.

6.2. POBIERANIE PROBEK.

Przewiduje si pobieranie prébek do wymaganych naradaniem wytrzymakei betonu, przyczeproi
tynku, wytrzymaidci zapraw budowlanych. Wykonawca zoberany jest dostarczyatesty na wyroby wbudowywane
w trakcie prowadzenia prac. W przypadku uzasadmiomytpliwosci Inspektor nadzoru ma prawo przeprowédma
koszt Wykonawcy badania, jad@ kazdego wbudowanego materiatu.

6.3. BADANIA | POMIARY.

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,zme stosowéawytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przedtgpiysiem do pomiaréw lub badldVykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminif@ou lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badsviy&konawca
przedstawi na gimie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU.

Do celéw kontroli, jakéci i zatwierdzenia wykonanych prac, Inspektor nadagrawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badaneteniatow uzrédta ich wytwarzania, i zapewniona medaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy

6.5. CERTYFIKATY | DEKLARACJE.

Inspektor nadzoru nme dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadajertyfikat na znak
bezpieczéstwa, wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéenymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz ¥davych przepiséw i dokumentéw technicznych, deldgragodndci lub
certyfikat zgodnéci z Polslks Norma lub aprobaf techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacj okreslong w pkt 1. i ktére spetnigjwymogi Specyfikacji Technicznej.
Produkty przemystowe (stolarka okienna, papa, falidacyjna, dachéwka, itp) musposiadé ww. dokumenty
wydane przez producenta, a w razie potrzeby popaméami badéa wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvimspektorowi nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktdie spetniaj tych
wymaga beda odrzucone.

6.6. DOKUMENTY BUDOWY.
6.6.1. DZIENNIK BUDOWY.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowkah@a okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtho
za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawacymi przepisami spoczywa na Kierowniku budowy. 2pi
w Dzienniku Budowy bda dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu bezpietgteva ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwyl Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehblzie opatrzony datjego
dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapipodaniem imienia i nazwiska oraz stanowiskalstuego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechnily, w porzadku chronologicznym, bezgadnio jeden pod drugim, bez
przerw. Zagczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym numerem gznika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.
Do Dziennika Budowy nalsy wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdlinych elementéw Robot,



- przebieg Rob6t, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zaradzania wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia daty odbioréw robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych

odbioréw robot,

- stan pogody i temperatpowietrza w okresie wykonywania Robét podlagggh ograniczeniom lub

wymaganiom szczegoélnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania

Robat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyfamienia Kierownika budowy wpisane do Dziennika Bugdwda przediaone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania 3iVpis projektanta do Dziennika Budowy obligujspektora nadzoru do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak stepamowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleceWykonawcy
Robat.

6.6.2. REJESTR OBMIAROW.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzavsijednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do Rejestru
obmiaréw.

6.6.3. POZOSTALE DOKUMENTY BUDOWY.
Do dokumentéw budowy zaliczaesibprocz wymienionych w pkt (6.6.1)-(6.6.2), rgmtjagce dokumenty:
-pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
-protokoty przekazania Terenu Budowy,
-umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilnoprawne,
-protokoty odbioru Robot,
-protokoty narad i ustafe
-korespondenejdotyczca budowie.

6.6.4. PRZECHOWYWANIE DOKUMENTOW BUDOWY.

Dokumenty budowy éda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.
Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgatzawsze dospne dla Inspektora nadzoru i przedstawione do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT.

Obmiar robo6t bdzie okrglac¢ faktyczny zakres zaawansowania wykonywanych rag6tnie z Dokumentagj
Projektowg i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofeptim, przedmiarze robét.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca. Wyniki obmiargddwpisane do Rejestru obmiaréw. Jakikolwiekdolub
przeoczenie (opuszczenie) wsitiach podanych w przedmiarze robét lub gdzie irjdziSpecyfikacjach Technicznych
nie zwalnia Wykonawcy od obowdku ukaiczenia wszystkich Rob6t. &ine dane zostarpoprawione wedtug
instrukcji Inspektora nadzoru naspiie. Obmiar gotowych robotetzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagan do
celu miesgcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie.

7.2. ZASADY OKRESLANIA ILO SCI ROBOT | MATERIALOW.
Obmiar przeprowadzanytzie zgodnie z zasadamitymi w przedmiarze rob6t i wymaganiami Polskich
Norm.



7.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY.

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Roldhlzaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Usdzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych, to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowednla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie przez caly okres tievaobot.

7.4. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU.

Obmiary lzda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem rob6t, azeakv przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikgrh przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaazo
nieodzowne obliczeniaelda wykonywane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. \Wygnskomplikowanych
powierzchni lub ohitosci nazyczenie Inspektora nadzoreda uzupetnione odpowiednimi szkicami.

8. ODBIOR ROBOT.
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi kaxcowemu.

8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU.

Odbiér Robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
Robat, ktére w dalszym procesie realizacji ukpgakryciu.
Odbiér Robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfirpos¢pu robot.
Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru. Gotéiaanej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem ékdpra nadzoru. Odbidrbzie przeprowadzony
niezwtocznie, jednak nie gaiej niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikadwgdi powiadomienia
o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jékoilos¢ Robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z DokuraeptProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. ODBIOR CZESCIOWY.
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi | jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru dokonuje sivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru radakonuje Inspektor nadzoru.

8.3. ODBIOR KONCOWY ROBOT.

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobot w odniesieniu do ich #oi, jakdsci
i wartaéci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowédo odbioru kécowego lgdzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiademiém na gimie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbioru
koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajaegigo w obecnii Inspektora nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla
i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodobwykonania rob6t z DokumentadProjektovs i ST. W toku odbioru
koncowego komisja zapoznas realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikaych i ulegagcych
zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét emipjacych i robét poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lubdtaizupetniajcych, komisja przerwie swoje czyrniod
i ustala nowy termin odbioru keowego.
W przypadku stwierdzenia przez komgisie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej DokumentBopjektowa i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezgiestwo, komisja dokona pairer, oceniagc pomniejszog
wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w Umowie. W przypadku &diéw nieakceptowanych
przez Inwestora Wykonawca musi poprawiykonanie przedmiotu zamowienia.

8.3.1. DOKUMENTY DO ODBIORU KO NCOWEGO.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioric&wego robdét jest protokét koowego odbioru rob6t
sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.
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Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobazany przygotowénastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji Umowy.

. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy.i@upetniaice lub zamienne).

. Dokumenty zainstalowanego wypoeaia.

. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty)

. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznacze laboratoryjnych.

. Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST 7.
Rysunki (dokumentacje) na wykonanie ewentualnytldreowarzysgcych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen.

7. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu wraz z kppiapy zasadniczej powstatej

w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod weggm przygotowania dokumentacyjnego ngdsogotowe
do odbioru kéicowego, komisja w porozumieniu z Wykonayweyznaczy ponowny termin odbioru k@owego robot.
Wszystkie zaradzone przez komigsjroboty poprawkowe lub uzupetnige Ixda zestawione wedtug wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupahtych wyznaczy komisja.

OO~ WN

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. USTALENIA OGOLNE.

Podstaw ptatngci jest umowa z Zamawiggym.

B 01.00. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH.
B 01. 01. ROBOTY ZIEMNE.

1.1.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotem S.T gswymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z inwestygjpn:
,ROZBUDOWA, PRZEBUDOWA, NADBUDOWA BUDYNKU U ZYTECZNO SCI PUBLICZNEJ ORAZ
BUDOWA BEZODPLYWOWEGO ZBIORNIKA NA NIECZYSTO SCI CIEKLE”.

ST. stanowi dokument pomocniczy przy realizacjibimrze.

1.1.2. ZAKRES ROBOT.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
i obejmup wykonanie wykopdw i ich zasypanie. Zakres robdjotuje:
-wykopy fundamentowe -otwarte,
-oczyszczanie dna wykopow zasypanie wykopow z¢nych z ubijaniem,
-wywo6z nadmiaru ziemi samochodami samowytadowczymi

1.1.3. TRANSPORT.

Reczny i samochodem samowytadowczym.

1.1.4. WYKONANIE ROBOT.

Wykopy naley wykona, jako wykopy otwarte. Metody wykonaniaeenie. Ziemg¢ z wykopow w ilgci
przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasypapgdiwv) naley skladowa wzdtuwz wykopu. Nadmiar
wydobytego gruntu z wykopu, ktory niedzie wyty do zasypania, powinien byvywieziony przez Wykonawcna
odklad. Zagszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno ggelvymagania, dotyege wartdci wskaznika
zagsszczeniad= 0,97. W czasie robét ziemnych naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnii i sposobu odspajania
gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robét patsienie wymagadotyczicych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robét ziemnych. Wody opadowe i gruntowe maledprowadzi poza teren rob6t ziemnych.
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1.1.5. KONTROLA JAKO SCI.
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontroliwagodndci z wymaganiami okigonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji ptdfvej. W czasie kontroli szczegalawag: nalezy zwréck na:
a) sprawdzenie obszaru egbkasci wykopu. Dopuszczalna raica w rzdnych dna wykopu (+/_) 5cm
b) zapewnienie stateczéud scian wykopow,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robpbiich zakéczeniu,
d) zagszczenie zasypanego wykopu,
e) przed przygpieniem do prac fundamentowych nglesprawdzt zgodnd¢ wystepujacego gruntu z zal@niami
projektowymi

1.1.6. JEDNOSTKA OBMIARU.
(m® wykopu, jego zasypanie i roboty pomocniczezyrie podsypek.

1.1.7. ODBIOR ROBOT.
Roboty odbiera Inspektor na podstawie zapisow ieraeku budowy i odbioréw egciowych,
ze sprawdzeniem koordynacji robot.

1.1.8. PODSTAWA PLATNOSCI.

(m° - po odbiorze robét.

1.1.9. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-68/B-06250 ,Roboty ziemne budowlane, wymaganizakresie wykonania i badania przy odbiorze”.

PN-B-06050 .Geotechnika Roboty ziemne. Wymaganiaroay'.
PN-74/B-02480 ,Grunty budowane. Podziat, nazwy, lsgla, okrélenia”.

B 01. 02. ROBOTY KONSTRUKCYJNE ZELBETOWE.
1.2.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotem ST .gswymagania dotycce wykonania i odbioru robét w zakresie konstrukelbetowych
(fundamenty, wigce, nadprga, rdzenie) wykonywanych podczas budowy.

1.2.2. ZAKRES ROBOT.

Wykonanie taw i stdp fundamentowych, wi®w, nadpray, rdzeni.

1.2.3. MATERIALY.
Beton konstrukcyjny klasy C20/25, C16/20, staloimiowa klasy A-Ill, A-0, drut wizatkowy, deski,
krawedziaki.

1.2.4. SPRET.
Sprzt specjalistyczny: betoniarka elektryczna, spawayktarka do petéw, praiciarka do pgtow, wibrator
pogrzalny, deskowanie systemowe drobnowymiarowe, rusatoswarszawskie.

1.2.5. TRANSPORT.

Samochodowa mieszarka transportowa do betonu,d@mdaezarowy, roztadunekeczny, transporteczny.

1.2.6. WYKONANIE ROBOT.

-Wykonanie warstwy betonu podktadowego gr. 10cnlG8/

-Sprawdzenie stopnia zggzczenia i poziomu wykonanej podsypki piaskowej,

-Na przygotowanym podim utozenie betonu wraz z zeggczeniem,

-Piekegnacja powierzchni betonu,

-Wykonanie taw i stp fundamentowych wraz z maata prze§¢ dla przewoddéw kanalizacyjnych, elektrycznych
i wodociggowych,

-Na wyréwnanym podiau utazyé warstwe podktadowy z betonu gr. 10cm C8/10,

-Przygotowa ptyty i ustawe deskowanie,
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-Osadzt skrzynki (rury) dla prze&g instalacyjnych,
-Montaz zbrojenia,

-Ulozenie i zagszczenie betonu,
-Piekgnacja betonu,
-Wykonanie rdzeni,
-Ustawienie deskowania,
-Montaz zbrojenia,

-Ulozenie i zagszczenie betonu,
-Piekgnacja betonu,
-Wykonanie nadpray i wiencow
-Ustawienie deskowania,
-Montaz zbrojenia,

-Ulozenie i zagszczenie betonu,
-Piekgnacja betonu,

1.2.7. KONTROLA JAKO SCI.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania konstrukcjtelbetowej w trakcie odbioréw egiowych przed
zakryciem (odbiér zbrojenia), sprawdzenie jganateriatéw i elementéw, zachowanie zaletechnologicznych
i zgodndci z projektem.

1.2.8. JEDNOSTKA OBMIARU.
Wylewki betonowe (}).

1.2.9. ODBIOR.
Odbidr kaicowy, po odbiorach eZciowych.

1.2.10. PODSTAWA PLATNOSCI.

Po obmiarach i po sprawdzeniu zapiséw w dzienbikdowy.

1.2.11. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN- 84/B- 03264 ,Konstrukcje betonowe. Obliczen&tygzne i projektowe”.
PN-63/B-06251 ,Roboty betonowerélbetowe. Wymagania techniczne”.
PN-90/M-47850 ,Deskowania dla budownictwa monoliyego”.
BN-73/6736-01 ,Beton zwykly. Metody badla

B 01. 03. ROBOTY MUROWE.
1.3.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotem specyfikacji techniczngjyymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t murowych.

1.3.2. ZAKRES ROBOT.

-Wymurowaniescian dziatowych miedzy pomieszczeniami z pustakévamicznych gr. 12 cm,
-Osadzenie nadpzg, oscieznic drzwiowych

-Wyburzenia oraz zamurowanieian.

1.3.3 MATERIALY.
Pustaki ceramiczne gr. 12cm, cementowa M 7, zapi@mentowo-wapienna M 4, papa izolacyjna
termozgrzewalna.

1.3.4. SPRAT.

Skrzynia do zapraw, kielnia murarska, czerpak lslagzpoziomica, taty kiera¢a i murarska, warstwomierz

narazny, pion i sznur murarski, betoniarka elektrycanedra.
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1.3.5. TRANSPORT.
Samochdd ezarowy, roztadunekeczny lub mechaniczny, wézek widtowy, taczkindg pionowy lub
wciggarka eczna.

1.3.6. WYKONANIE ROBOT.

Murowaniescian dziatowych.

1.3.7. KONTROLA JAKO SCI.

Sprawdzenie jakei bloczkdw gazobetonowych. Sprawdzenie jakonateriatow stosowanych do zapraw,
sprawdzenie konsystencji zaprawy.

Sprawdzenie efektu ostatecznego -kontrola régziych odchytek wymiaréw muréw. Zwichrowanie
i skrzywienie powierzchni: nie wtej niz 3 mm/m i ogétem nie wcej niz 6 mm na wysokéi kondygnacji.
Odchylenie krawdzi od linii prostej nie wicej niz 2mm/m i nie wg¢cej niz jedno na diugéi faty (2 m). Odchylenie
powierzchni i krawdzi muru od kierunku pionowego: nieagej nz 3 mm/m i ogétem nie wtej niz 6 mm na
wysokdaici kondygnacji oraz 20 mm na catej wysékiobudynku.

Odchylenie od kierunku poziomego: gornej powieridtazdej warstwy pustakow: nie wéej niz 1 mm/m
i og6tem nie wgcej niz 15 mm na catej dtugei budynku, gérnej powierzchni ostatniej warstwylgiropem: nie
wiecej nz 1 mm/m i ogétem nie wcej nz 10 mm na catej diugei budynky sprawdzenie wykonania nadpyo

1.3.8. JEDNOSTKA OBMIARU.

(m®) scian fundamentowych, (fpscian nadziemiadcianek dziatowych.

1.3.9. ODBIOR.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawldardw czsciowych, oghdu, wpiséw do dziennika
budowy i sprawdzeniu z dokumentapjrojektows.

1.3.10. PODSTAWA PLATNOSCI.

Zgodnie z obmiarem (hi m®), po odbiorach poszczegdlnych robét.

1.3.11. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-68/B- 10020 ,Roboty murowe z cegly. Wymaganiadania przy odbiorze”.

PN-68/B-10024 ,Roboty murowe. Mury z drobnowymias@iv elementéw z autoklawizowanych betonéw
komoérkowych. Wymagania i badania przy odbiorze”.

PN-89/B-10425 ,Przewody dymowe, spalinowe i wertyjae murowane z cegly. Wymagania techniczne
i badania przy odbiorze”.

PN-65/B- 14503 ,Zaprawy budowlane cementowo-wapénn

PN-69/B- 30302 ,Wapno suchogaszone do celéw budoyela’.

PN- 74/B-3000 ,Cement Portlandzki”.

B 01.04. ROBOTY BLACHARSKIE | DEKARSKIE.
1.4.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotemgwymagania dotycgce wykonania i odbioru robét dekarskich i blachanisk

1.4.2. ZAKRES.
Zakres robo6t okfych ST. obejmuje:
Zmiana pokrycia dachowego.

1.4.3. MATERIALY.
Blacha powlekana.
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1.4.4. SPRAT.
Specjalistyczny spet dekarski: nayce do cécia blachy, gitarka do blachy, miotek, poziomice, drabiny.

1.4.5. TRANSPORT.
Samochodowy igczny.

1.4.6. WYKONANIE ROBOT.

-Dopasowanie i montgparapetéw zewgtrznych.

1.4.7. KONTROLA JAKO SCI.
Polega na sprawdzeniu potaci dachu zawieyah odpowiednie spadki i wdeiwe zamontowanie estetyki
wykonania.

1.4.8. JEDNOSTKA OBMIARU.

(m?) obrébki blacharskiej, ik zamontowanych elementéw systemowych.

1.4.9. ODBIOR.
Dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie wizji loleg) zapiséw w dzienniku budowy i kontroli zgodoo
z dokumentagj projektowa.

1.4.10. PODSTAWA PLATNOSCI.

Za (m2) obrébki blacharskiej, za $loszt elementéw systemowych.

1.4.11. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-61/B — 10245 ,Roboty blacharskie budowlaneachy stalowej ocynkowanej cynkowej Wymagania
i badania techniczne przy odbiorze”.

B 01. 05. MONTAZ STOLARKI OKIENNEJ | DRZWIOWEJ.
1.5.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotem ST.gswymagania w zakresie wykonania i odbioru robdt/deicych montau stolarki okiennej
i drzwiowej.

1.5.2. ZAKRES.

-Montaz okien PCW,

-Montaz stolarki drzwiowej wewetrznej i zewrtrznej,
-Montaz parapetéw wewgtrznych z PCW.

1.5.3. MATERIALY.
Okna i parapety z PCV o wymiarach podanych w rdstau stolarki, drzwi wewetrzne ptytowe petne,
oscieznice drewniane, pianka poliuretanowa.

1.5.4. SPRAT.

taty, wiertarka udarowa, poziomica.

1.5.5. TRANSPORT.

Dostawa samochodenegarowym, na placu budowy i we winzach eczny.

1.5.6. WYKONANIE ROBOT.

-Sprawdzenie wymiaroéw wykonanych otworéw okiennidnzwiowych,
-Obsadzenie okien isoieznic drzwiowych z uszczelnieniem piangoliuretanowy,
-Zawieszenie skrzydet drzwiowych z regulacj

-Zatozenie podokiennikdw wewtrznych,

-Zamontowanie fasady szklanej wg wytycznych prodtece



1.5.7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie prawidtowoi doboru rodzaju drzwi (lewe, prawe, itp.). Spraexdie pionowséci okien,
szerokdci osciezy (jednakowa szerokoé z kazdej strony okna +/- 2 mm), sprawdzenie poprasgnotwierania
i zamykania skrzydet.

1.5.8. JEDNOSTKA OBMIARU.

(m?) okien , Gcieznice -szt.

1.5.9. ODBIOR.

Poprawné¢ montau okien odbiera Inspektor Nadzoru.

1.5.10. PODSTAWA PLATNOSCI.

Za (nf) zgodnie z obmiarem.

1.5.11. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN- 88/B-10085/A2 ,Stolarka budowlana. Okna i dir2aWymagania i badania (zmiana A2).
Instrukcje i certyfikaty producenta materiatéw

B 01. 06. ROBOTY TYNKARSKIE | MALARSKIE.
1.6.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotem ST.gswymagania w zakresie wykonania i odbioru robokamskich oraz malarskich
wewretrznych i elewacyjnych

1.6.2. ZAKRES.

-Wykonanie tynku wewgtrznego kat 111,
-Ulozenie ptytek glazurowanydtiennych,
-Malowanie wrtrz budynku.

1.6.3. MATERIALY.

Listwy do rusztu pod piyty g-k, ptyty g-k zwyki 5 mm. Zaprawy zwykte do wykonywania tynkéw
przygotowywane na placu budowy, suche mieszankiasgkie przygotowywane fabrycznie, ptytki ceramiezn
scienne, kleje do ptytek ceramicznych, farby emulsypiate do przemalowiavewretrznych.

1.6.4. SPRET.
Pomosty robocze, rusztowania, stoliki tynkarskdagy, taczki, mieszadta do tynkéw i farb, pojemrikiiadra,
betoniarka elektrycznaggzle, agregat tynkarski.

1.6.5. TRANSPORT.

Dostawa samochodemezarowym, na placu budowy i we winzach eczny.

1.6.6. WYKONANIE ROBOT.

-Wykonanie rusztu z listew od spodu istaagjj ptyty zelbetowej i umocowanie oktadzin z piyt g-k,
-Przygotowanie podi@ po robotach murarskich, konstrukcyjnych oraz tatlvinstalacyjnych,
-Wykonanie tynkéw zwyktych wewatrznych warstwowych,

-Ulozenie ptytek ceramicznych na kleju,

-Malowaniescian wewrtrznych farla emulsyjna.
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1.6.7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie zgodsa z dokumentagjtechniczi nalezy przeprowadzaprzez poréwnanie wykonanych
tynkéw z dokumentagjopisow i rysunkova wedtug protokotéw badekontrolnych i atestéw jakoi materiatow,
protokotéw odbioréw cgciowych podiga i podktadu oraz stwierdzenie wzajemnej zgadnpa pomog ogledzin
zewretrznych i pomiaréw:

badanie przyczep#so tynku do poditaa poprzez opukiwanie tynku lekkim mtotkiem,

badania grubii tynku poprzez wyeiie pieciu otworéw osrednicy okoto 30 mm w ten sposéb, aby paetbyto
odstonkte lecz nie naruszone,

sprawdzenie sposobu wykonania obrzutki

sprawdzenie kolorystyki i jakoi rob6t malarskich

sprawdzenie jakmi utozenia glazury

1.6.8. JEDNOSTKA OBMIARU.

(m?) tynkéw wewrtrznych oraz malowanych powierzchni weytnz i na elewacii.

1.6.9. ODBIOR.

Roboty tynkarskie wewgtrzne i roboty malarskie odbiera Inspektor Nadaeraz z Nadzorem Autorskim

1.6.10. PODSTAWA PLATNOSCI.

Za (nf) zgodnie z obmiarem i podziatem na typy prac aazisami w dzienniku budowy

1.6.11. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-65 /B-14503 ,Roboty tynkowe. Zaprawy budowfane

PN-70 /B-10100 ,Roboty tynkowe tynki zwykte. Wygemnia i badania przy odbiorze”.

PN-76/ 6734-02 ,Plastyczna zaprawa tynkarska dkowginia wypraw wewgirznych”.

PN-75/B-10121 ,Okfadziny z ptytedciennych ceramicznych szkliwionych. Wymagania idvaéd przy
odbiorze”.

PN-69/B-10280 ,Roboty malarskie budowlane farbamdnymi i wodorozciaczalnymi farbami
emulsyjnymi”.

B 01. 07. ROBOTY POSADZKOWE.
1.7.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotem ST.gswymagania w zakresie wykonania i odbioru robétgalz&owych.

1.7.2. ZAKRES.

Przygotowanie podi@ pod posadzki (podsypka z ubitego piasku, podi&dnowy) wykonanie izolacji
przeciwwilgociowej i termicznej (folia podposadzkawptyty styropianowe), warstwa wyréwnawcza z zejra
cementowej 5 cm, ul@nie plytek terakotowych 30x30 cm podtogowych

1.7.3. MATERIALY.
Piasek zwykly, chudy beton C8/10, folia polietydgra izolacyjna, styropian Fs 30, zaprawa cementdda,
ptytki terakotowe posadzkowe, klej do ptytek, zapaesspoinowa.

1.7.4. SPRAT.

Laty, taczki, pojemniki i wiadra, betoniarka elgkizna.

1.7.5. TRANSPORT.

Dostawa -samochodemggarowym, na placu budowy i we winzach eczny.
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1.7.6. WYKONANIE ROBOT.

-Przygotowanie podt@ pod posadzki (podsypka z ubitego piasku 30 cruikipd betonowy 10 cm),
-Wykonanie izolacji przeciwwilgociowej i termiczn@plia podposadzkowa, ptyty styropianowe),
-Warstwa wyréwnawcza z zaprawy cementowej 5 cm,

-Ulozenie ptytek ceramicznych na kleju,

-Ulozenie cokolika z ptytek ceramicznych na kleju.

1.7.7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie zgodsa z dokumentagjtechniczi nalezy przeprowadzaprzez poréwnanie wykonanych
podtazy, izolacji i posadzek wedtug protokotéw badentrolnych i atestéw jakoi materiatdw, protokotow odbioréw
czesciowych podiaa i podktadu oraz stwierdzenie wzajemnej zgddnpa pomog ogledzin zewrtrznych
i pomiaréw.

1.7.8. JEDNOSTKA OBMIARU.
(m?) posadzek i izolacji (f) podtazy.

1.7.9. ODBIOR

Roboty posadzkowe odbiera Inspektor Nadzoru widadzorem Autorskim.

1.7.10. PODSTAWA PLATNOSCI.

Za (nf) zgodnie z obmiarem i podziatem na typy prac asgzisami w dzienniku budowy.

1.7.11. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-63/B-10145 ,Posadzki z ptytek kamionkowych (kertawych) klinkierowych i lastrykowych.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze”.

B 01. 08. ROBOTY TERMOIZOLACYJNE ELEWACJI.
1.8.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotem ST.gswymagania w zakresie wykonania i odbioru robdatnigizolacyjnychscian i robét
elewacyjnych.

1.8.2. ZAKRES.
Ociepleniescian zewrtrznych wetna mineraingr. 30cm. Dwukrotne malowanie tynkéw farbami
akrylowymi.

1.8.3. WYKONANIE ROBOT.

-Przed przysipieniem do prac natg dokon& oceny geometrii podi@ nieréwndci i odchylenia od (pionu wyréwida
zapraw cementow), podtaze chtonne zagruntowareparatem gruntagym,

-Styk z cokotem uszczelisamoprzylepmtasma rozpkzna.

-Narazniki osciezowe wykond z listwa narazna z siatk nalazona pod siatk szklara,

-Natozenie siatki szklanej, rownomiernie netgj i catkowicie zatopionej w zaprawie, naémie siatki wzmacniagej

(arkusze o wym. 20x3 5¢cm podtkm 45° na nar@ otwordw, naniesienie warstwy

Zaprawy o gr. | mm dla wygtadzenia

-Siatka nie mege by widoczna, musi byw petni zatopiona.

-Gruntowanie warstwy zbrojonej po jej zwaniu (48 godzin, temperatura =20°C, wilgaih60%),

-Naktadanie wyprawy tynkarskiej ustalonej w projiekc

-Wyprawe tynkarsk malowa& dwukrotnie farkh akrylowa elewacyja w kolorze ustalonym dokumentagyrojektowa.
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WARUNKI WYKONANIA ROBOT ZWI AZANYCH Z OCIEPLENIEM SCIAN.

-temperatura powietrza od 5 do 25°C

-temperatura podi@ od 5 do 25°C

-prac nie mana wykonywa na powierzchniach naranych na bezpiednie nastonecznienie, przy silnym wietrze oraz
w czasie deszczu i bezpednio po opadach deszczu.

1.8.4. JEDNOSTKA OBMIARU.

(m?) powierzchniscian.

1.8.5. ODBIOR.

Roboty termoizolacyjne i elewacyjne odbiera Ingpeladzoru wraz z Nadzorem Autorskim.

1.8.6. PODSTAWA PLATNOSCI.

Za (nf) zgodnie z obmiarem i podziatem na typy prac asggisami w dzienniku budowy.

1.8.7. PRZEPISY ZWIAZANE.

Bezspoinowy system ocieplania budynkéw 1999

PN-B-20130: -Wyroby do izolacji cieplnej w budowhivie”.
PN-91/B-10105 .Masy tynkarskie do wykonania poteych wypraw elewacyjnych”.
PN-M-47900-2:1996 .Rusztowania sjog metalowe robocze Rusztowania stojakowe z rur”.

B 01.09. OBROBKI BLACHARSKIE
1.9.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrepymagania dotycce wykonania i odbioru obrobek
blacharskich, rynien oraz fragmentow rur spustowiyelobrebie pohczer z rynnami i wpustami dachowymi)
w ramach remontu dachu budynku..

1.9.2. ZAKRES.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie podstawowe czynsod umazliwiajace i majice na
celu wykonanie obrébek blacharskich, rynien i pmstowych.

1.9.3. MATERIALY.

Blachy ptaskie: blacha ocynkowana , grédid,55 mm, arkusze o wymiarach 1000 x 2000mm.

1.9.4. SPRET.

Roboty mana wykonywa recznie lub przy gyciu innych specjalistycznych nadzi. Wykonawca jest
zobowhzany do uywania takich nargzi, ktére nie spowodajniekorzystnego wptywu na jaké materiatow
i wykonywanych robot orazedla przyjazne digrodowiska.

1.9.5. TRANSPORT.

Blachy do wykonywania robot madpy¢ przewaone dowolnymirodkami transportu. Blachy powinny dy
uktadane w pozycji poziomej wzdtdrodka transportu. Przy za- i wytadunku oraz przeeoasrodkach
transportowych nalsy przestrzegaprzepiséw obowizujacych w transporcie drogowym. Wykonawca jest zohaamy
do stosowania takicirodkow transportu, ktére wptywajkorzystnie, na jak& robot i wtaciwosci przewaonych
materiatow.

Przy ruchu po drogach publicznyétodki transportowe muszspetnig wymagania przepiséw ruchu
drogowego.

Blachy powinny by pakowane i przechowywane zgodnie z BN-79/0601-06.
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1.9.6. WYKONANIE ROBOT

Wykonujc obrébki naley zwrécié szczeg6la uwag: na pojczenia, styki z innymi materiatami i dylatacje.
R&zne elementy z blachy ocynkowangg2y sk najczsciej lutowaniem, zginaniem brzegéw elementyreocowane do
podktadu gwadziami za pérednictwemzabek lub tapek mocagych, wykonanych ze stali nierdzewnej grédio
minimum 0,6 mm. Przed lutowaniem nafestosowé podwojne oczyszczanie 2zyciem kwasu solnego
(lub systemowycKkrodkéw specjalistycznych o tym przeznaczeniu).f8tiitowania mana retuszowaspecjala farbs.
5.7.6. Rynny i rury spustowe z blachy powinny od@al& wymaganiom podanym w PN-EN 612:1999, uchwyty
z& do rynien i rur spustowych wymaganiom PN-EN 14622, PN-B-9470L1999.

Rury spustowe odbiergajvode z dachu zebrane przez rynny w celu odprowadzehidd kanalizaciji.
WARUNKI WYKONANIA ROBOT.

taczenie rur mgdzy soly. Rury spustowegszakaiczone stekowe w celu zapewnienia kielichowego
polaczenia elementéw, wynagzego co najmniej 50 mm. Rekenie to umgiwia kazdemu z elementéw (dwu- lub
trzymetrowych) wydtaenie s¢ lub kurczenie przy jednoczesnym zachowaniu szozeintaczenie dgcian. W celu
oparcia rury na uchwycie moagym ja dosciany na rurze wykonujeespecjalne olaczki (pojedynca lub podwajm)
badz nosek. W potowie wysokéai kazdego elementu umieszcza siodatkovg obejnme mocupcs, tworzica polgczenie
przesuwne.

1.9.7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Kontrola jakdci robot polega na sprawdzeniu zgogtigch wykonania z wymaganiami niniejszej
specyfikaciji.

Kontrola wykonania obrébek polega na sprawdzenadmgici ich wykonania z powotanymi normami
przedmiotowymi i wymaganiami specyfikacji techniegrKontrola ta przeprowadzana jest przez Inspekitadzoru:
-w odniesieniu do prac zanikajych .(kontrola midzyoperacyjna) - podczas wykonywania robot,

-w odniesieniu do cafgi robot (kontrola kdcowa) - po zakiczeniu prac. Kontrelmiedzyoperacyjna i kicowa

dotyczca robot z blachy przeprowadza siprawdzajc zgodnéé wykonanych robot z wymogami norm PN-61/B-10245
i PN-EN 504:2002, wymaganiami niniejszej specyfjkerhnicznej oraz sztukoudowlarn.

Uznaje s¢, ze badania daty wynik pozytywny gdy wszystkie $eiavosci materiatow i pokrycia dachowege sgodne

Zz wymaganiami niniejszej specyfikacji techniczndj bprobaty technicznej albo wymaganiami norm praetbwych.

1.9.8. OBMIAR ROBOT.

(m? wykonanych obrébek. Dla rur spustowych: | m wy&noych rur spustowych.

1.9.9. ODBIOR ROBOT

Podstaw do obmiaru wykonania robot stanowi stwierdzeniedrgici ich wykonania z dokumentac;j
projektows i zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentagiwykonawcze;.

Roboty blacharskie, jako robotyesziowo zanikagce, wymagaj odbiorow cesciowych. Badania w czasie
odbioru czsciowego naley przeprowadzadla tych robot, do ktérych dagt p&niej jest niemaliwy lub utrudniony.

1.9.10. PODSTAWA PLATNOSCI
Pfaci st za ustalona il& mzobrdbki wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
* przygotowanie,
» zamontowanie i umocowanie obrébek w padiazalutowanie patzen,
* uporadkowanie stanowiska pracy.
Rury spustowe
Pfaci st za ustalona il& ,mb" rur spustowych wg ceny jednostkowej, ktorajotuje:
* przygotowanie,
* zamontowanie, umocowanie rur spustowych orazaatanie poiczen,
* uporadkowanie stanowiska pracy.

1.9.11. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blathiowej cynkowanej i cynkowej. Wymagani badania
techniczne przy odbiorze
PN-EN 504:2002 Wyroby do pokiylachowych z metalu.
PN-B-9470L1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowanewtospustowych olggtych.
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PN-EN 1462:2001 Uchwyty do rynien okapowych. Wymaga badania.

PN-EN 612:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowaneyshien potoksgtych.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blathlowej ocynkowanej i cynkowej. Wymagania i
badania techniczne przy odbiorze.

Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budamyich - cgs¢ C: zabezpieczenie i izolacje, zeszyt:

B 01.10. ROBOTY CIESIELSKIE
1.10.1. PRZEDMIOT.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrngjywymagania dotyere wykonania i odbioru robot
ciesielskich (naprawczych) w zakresie drewnianyelmentow wegzb dachowych w ramach remontu dachu budynku

1.10.2. ZAKRES STOSOWANIA.
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest opracmmanzupetniajcym do dokumentacji przetargowej przy
zleceniu i realizacji robot inwestycji opisanej wmwaganiach ogélnych.

1.10.3. ZAKRES.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja technicznagjolujg wszystkie czynnéci umazliwiajace i majice na
celu wykonanie konstrukcji dachowej. Zawarte w ejszej specyfikacji ustalenia dotycaykonania robot, ktore
obejmup:

- przygotowanie elementéw wskazanych do naprawynmytmiany

- przygotowanie elementéw wzmacnigjch lub elementéw do moria
- wykonanie napraw,

- wymiana elementéw,golz czesci elementow

- czynngci kontrolne,

- czynngci odbiorowe.

1.10.4. MATERIALY.

Do robot ciesielskich nalg uzywa¢ materiatéw zgodnie z art. 10 Ustawy Prawo budowtamaley stosowa
materiaty dopuszczone do powszechnego stosowania

-drewno iglaste o wilgotriai ponizej 20%:

-deski - na deskowanie poszycia i pomosty techmiczn

-drewno sosnowe konstrukcyjne klasy K27 (C30).

1.10.5. SPRET.
Wciagnik (zuraw okienny 0,5t), pita elektryczna, siekierkiatidi, klucze, poziomica, pionakomierz, aty,
wiadra, szczotki, gdzle, watki.

1.10.6. TRANSPORT.
Dostawa - samochodemnmegzarowym samowytadowczym, roztadunelkzny, transportgczny lub za pomac
recznej lub elektrycznej wagarki, zuraw samojezdny.

1.10.7. WYKONANIE ROBOT.

Do wykonania wzmocniekonstrukcji dachowej stosowavytacznie drewno niezakane i prawidtowo
zaimpregnowane. W okresie odskmia poddasza (po demontapokrycia) prowadZiroboty pod folj zabezpieczafa
przed deszczem lub innymi wptywami atmosferycznyReczne podawanie diugich elementéw (np. desek, belek,
krokwi, itp.) dozwolone jest wykznie do wysokgci 3 m.

Roboty ciesielskie z drabin moa wykonywa wytacznie do wysokéci 3 m.
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1.10.8. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzeniu zgodroi ich wykonania z wymaganiami niniejszej specytika projektu budowlanego oraz
normami ladz aprobatami technicznymi. Sprawdzaniuzb@ym jakdici zastosowanego materiatu (zwtaszcza stan
impregnaciji i wilgotnéci oraz wys¢pujacych wad drewna). Sprawdzeniu prawidiédaiovymiarow i ksztatu
stosowanych elementéw konstrukcji. Sprawdzeniu falawosci oparcia konstrukcji na podporach. Sprawdzeniu
zachowania rozstawu elementéw spacggh. Sprawdzeniu prawidtowei wykonania zczy ciesielskich
i mechanicznych neidzy poszczegdlnymi elementami konstrukcji. Sprawmdzedchytek wymiarowych oraz odchyie
od kierunku poziomego i pionowego.

Kontrola wykonania powinna ldyprzeprowadzona przez Inspektora hadzoru przedppigniem do
wykonania pokry. Uznaje s}, ze kontrola data wynik pozytywny, gdy wszystkie vdavosci materiatow oraz
wykonane pracegzgodne z wymaganiami projektu, niniejszej spe@djktechnicznej lub aprobaty technicznej, albo
wymaganiami norm przedmiotowych.

1.10.9. OBMIAR ROBOT.

llos¢ elementow (szt.), dtugé czesci elementéw (mb),

1.10.10. ODBIOR ROBOT
Badania w czasie odbiorugziowego naley przeprowadzadla tych robot, do ktérych degt p&niej jest
niemaziwy lub utrudniony. Odbidr cgciowy powinien obejmowa
- wpis do dziennika budowy,
- stwierdzenie jakéxi zastosowanych materiatow,
- stwierdzenie doktadroi wykonania robot,
- stwierdzenie zgodroi lub niezgodnéci wykonania robot z dokumentacj

1.10.11. PODSTAWA PLATNGSCI
* przygotowanie stanowiska roboczego,
« zabezpieczenie konstrukcji przed wptywami atmosfenymi przy zdemontowanym pokryciu
« dostarczenie materiatéw i spta,
« obstug sprztu nie posiadarego etatowej obstugi,
* przygotowanie elementéw przewidzianych do naptawy
» demonta elementéw wskazanych do wymiany,
» wykonanie napraw i wymiany elementéw,
* 0czyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

1.10.12. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-7 1/B-10080 - Roboty ciesielskie, warunki i baaprzy odbiorze
PN-75/D-96000 - PN - Tarcica iglasta ogolnego pnaezenia
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. npdZ. 401).
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12. 04. 200&rsprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiad&budynki i ich usytuowanie.
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